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CZESC OGOLNA

0.0. INFORMACJE WSTEPNE.

0.1. Przedmiot i zakres opracowania.

Przedmiotem niniejszego opracowania jest spleagf@ techniczna wykonania i odbioru robot budowth

przewidzianych do realizacji w ramach zamiri@einwestycyjnego p.t.:"Remont istrdepgo obiektu budowlanego i

urzadzer budowlanych tj. montaurzadzen zapobiegajacych zadymianiu klatek schodowych itaoniamp dwietlenia

awaryjnego na drogach ewakuacyjnych Publicznegeddzkola Nr 1 w Wieluniu”

Zakres opracowania jest zgodny z Rozgpdweniem Ministra Infrastruktury w sprawie szczegdego zakresu i

formy dokumentacji projektowe] , specyfikacjichmicznej wykonania i odbioru robo6t budowlanystaez programu

funkcjonalno — aytkowego.

0.2. Podstawa opracowania.

Niniejsza specyfikacg opracowano w oparciu o:

- umowg zawarg pomkdzy Inwestorem a Projektantem inwestycji

- projekty wykonawcze z przedmiarami robot ohgpoe wszystkie niezioine brame opracowane w firmie
ZNB “INBUD” Kazimierz Bigos z Wielunia w 2007r.

- katalog pt. Wspoélny Stownik Zamowiie

- Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2.09.200w sprawie szczegOtowego zakresu i formy
dokumentacji projektowej , specyfikacji technigeh wykonania i odbioru robé6t budowlanych znarogramu
funkcjonalno — aytkowego. (Dz. U. z dnia 16.09.2004 r)

1.0. INFORMACJE SZCZEGOLOWE.

1.1. Nazwa zamOwienia nadana przez Inwestora.

Publiczne Przedszkole Nr 1 w Wieluniu, ul. WodnaKaoj Inwestor projektowanego zamierzenia budoeda nadala

nastpujaca nazwe: "Remont istniejcego obiektu budowlanego i udzeh budowlanych tj. montaurzadzea

zapobiegajacych zadymianiu klatek schodowych i mantamp dwietlenia awaryjnego na drogach ewakuacyjnych

Publicznego Przedszkola Nr 1 w Wieluniu”

1.2.  Przedmiot i zakres rob6t budowlanych.

W zakres projektowanej inwestycji wchadz

1) Roboty instalacyjne obejmge:

- instalacg oddymiania.

- instalacg elektryczim oswietlenia awaryjnego

2) Roboty budowlane wykezeniowe obejmuge:

- wymiana okien na okna oddymiag,

- monta drzwi aluminiowych dwuskrzydtowych i jednoskrzydigch zewrtrznych ewakuacyjnych

- monta drzwi aluminiowych jednoskrzydtowych ppo

- Scianki dziatowe

- tynki scianek

- malowaniescianek

- monta klapy oddymiajcej

1.3. Opis prac towarzysgcych i rob6t tymczasowych.

Prace towarzysre obejmuj:

a) wykonanie niej wymienionych bada powykonawczych (naky do Wykonawcy) :

- skutecznéci zerowania instalacji elektrycznych

- skutecznéci dziatania oddymiania

Roboty tymczasowe nie wygluja.

1.4. Informacje o terenie budowy

1.4.1. Dane dotyaere lokalizacji inwestyciji.

Prace remontowe przebiggiaeda w istnieacym budynku Publicznego Przedszkola Nr 1 w Wialuni.
Wodna 4




CZESC OGOLNA

2.0. OGOLNA SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT

(wymagania wspdélne dotycgce wszystkich rob6t budowlanych
objetych przedmiotem zamowienia)

DZIAL ROBOT

45000000-7 Roboty budowlane

B.00.00. WYMAGANIA WSPOLNE
1. WSTEP.
1.1. Przedmiot ogoélnej specyfikacji techniczne;j.
Przedmiotem ogdlnej S| svymagania wspélne dotygsze "Remont istniejcego obiektu budowlanego i udzen
budowlanych tj. montaurzadzea zapobiegajacych zadymianiu klatek schodowych itaimnamp dwietlenia
awaryjnego na drogach ewakuacyjnych Publiczneged3zkola Nr 1 w Wieluniu
1.2. Podstawa opracowania
Og0lm specyfikagt technicza opracowano na podstawie umowy zawartej z Inwesto
1.3. Okreslenia podstawowe.
Zgodne i zawarte w obowdujacych PN, przepisach prawa budowlanego, atestastiadectwach dopuszczenia,
aprobatach technicznych, wytycznych wykonaniakiod rob6t budowlano— montawych, literaturze technicznej.
1.4. Wspdlne wymagania dotycgce robét.
1.4.1. Przekazanie placu budowy i dokumentaciji.
1.4.1.1. Inwestor przekazuje Wykonawcy plac budamngataici lub w takich fragmentach, ktére miezkzdne do
realizacji zadania zgodnie z prgim programem realizacji.
1.4.1.2.Inwestor przekazuje Wykonawcy w jednym gakanzu dokumentagjprojektov,
1.4.2.0bowizki Wykonawcy.
1.4.2.1.Wykonawca jest zobazany do wykonania robét zgodnie z projektem.
1.4.2.2.Wykonawca ponosi patodpowiedzialnét za utrzymanie placu budowy w zadawadgm stanie i poradku od
momentu przyjcia do czasu odbioru koowego. W miar postpu roboét plac budowy i jego otoczenie powinng by
upraztane z nadmiaru materiatow, konstrukcjicdbego spratu i zanieczyszcze
1.4.2.3. Wykonawca jest odpowiedzialny za bezpigsizeo robot.
Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca uzgodnia z Inwestorebezpieczenie robét w okresie trwania budowy.
1.4.2.4. Wykonawca przestrzégadzie zasad ochronyodowiska na placu budowy i poza jegogimm. W
szczegOlnéci Wykonawca powinien poalf odpowiednigsrodki zabezpieczage przed :

* zanieczyszczeniem powietrza, gazami i pytami,

e przekroczeniem dopuszczalnych norm hatasu,

* mozliwoscia powstania pgaru,
1.4.2.5. Wykonawca ponosi petndpowiedzialné¢ za opiek nad wykonanymi robotami, przygotowanymi do budowy
materiatami oraz zgromadzonym na placu budowyespnz w okresie od przggia placu budowy do odbioru koowego
robot.
1.4.2.6. Wykonawca zoboyudany jest do ochrony przed uszkodzeniem lub znisaem wiasnéci publicznej.
1.4.2.7.Podczas realizacji zadania budowlanego Waikoa powinien zapewhizatrudnionemu na budowie personelowi
odpowiednie uradzenia socjalne i sanitarne i nie dopuszaha pracy w warunkach niebezpiecznych i szkodliwgtzh
zdrowia.
2.0. MATERIALY.
Wszystkie ayte do wykonania rob6t materiaty powinny posiadaajows deklaragy zgodndci z Polsk Normy
Wyrobu lub aprobat technicza. Producent wyrobow skilada takleklaragg na swaj odpowiedzialnéc.
Wykonawca jest zobowzany do skltadowania i przechowywania materiatlovwpossb zapewniagy ich wiaciwg jakosé
i przydatnd¢ do robot.
Materiaty powinny by sktadowane oddzielnie — wg asortymentu, z zachmsamwymogow bezpiecsstwa i z
mozliwoscia pobrania reprezentatywnych prébek. Szczegdlnedyaszownzuja dla sktadowania i przechowywania
cementu, bitumow, materiatéw chemicznych i paliw.
Materialy ktérych jaké¢ nie zostata zaakceptowana lub do ktorych zachwgizliwos¢é pod wzgédem jakdci, powinny
by¢ sktadowane oddzielnie. Dostawy tych materiatévenaprzerwa.
3.0. SPRET | MASZYNY
Dob6r sprztu i maszyn do wykonania rob6t przewidzianychomtkakcie powinien gwarantowgakos¢ robot okrélona
w dokumentacji projektowej, PN , warunkach technjeh i ST.
4.0. TRANSPORT.
4.1. Szczeg6la uwag: nalezy zwrdck na dobérsrodkéw transportu do przewozu materiatdéw budowlamnyczaleznosci
od rodzaju przewmnego tadunku.



4.2. Ograniczenia obcizenia osi pojazdéw.
Wykonawca powinien dostosowasic do obowizujacych ograniczé obchzen osi pojazdéw podczas transportu
materiatéw po drogach publicznych poza granicamtplbudowy a tale w jego granicach.
5.0. WYKONANIE ROBOT.
Wszystkie roboty olate kontraktem powinny l#yzgodne z obowizujacymi PN, dokumentagjprojektows, wymaganiami
technicznymi i ST dla poszczegolnych rodzajéw rolggzczegoélnionych w projektach wykonawczych rzgamiarach
robét.Wykonawca ponosi petnodpowiedzialné za jakd¢ wykonania wszystkich elementdéw i rodzajéw robot
wchodacych w sktad zadania budowlanego. Wykonanigdkgo rodzaju rob6t powinno &ydnotowane w protokole
odbioru, w dokumentach bada pomiaréw.
5.1. Dokumenty budowy.
W okresie realizacji kontraktu Wykonawca zobgweiny jest do prowadzenia, przechowywania i zabezpiga
nastpujacych dokumentéw budowy :
» certyfikatow i aprobat technicznych wbudowangétmentow budowlanych,
e protokotéw odbioru robét.
Pomiary i wyniki bada musza by¢ prowadzone na odpowiednich formularzach i podmisarzez Wykonawg i
Inwestora.
6.0. KONTROLA | BADANIE WYROBOW | ROBOT.
6.1. Ogodlne wymagania dotycgce jakosci robot.
Za jaka¢ zastosowanych materiatléw i wykonanych robét orlz zgodné¢ z wymaganiami odpowiedzialny jest
Wykonawca robat.
6.1.1. Do obowizkdéw Wykonawcy w zakresie jakai materiatdw mgdzy innymi naley :
» wyegzekwowanie od producenta (dostawcy) materigidpowiedniej jakéci,
» przestrzeganie takich warunkéw transportu i przesheania materiatow ktére zagwarantugachowanie ich
jakosci i przydatndci do planowanych robot,
» okreSlenie i uzgodnienie takich warunkéw dostaw (wiglkioi czestotliwosci), aby mogta by zapewniona
rytmicznaé robot,
e prowadzenie systematycznej kontroli ja&iootrzymywanych materiatow,
» zgromadzenie na skltadowiskach przed rozpoem rob6t takiej iléci materiatdw, ktéra pozwoli zrealizoige
w sposob plynny.
Wszystkie wykonane roboty izyte materiaty powinny hy zgodne z projektem, Polskimi Normami (aprobatami
technicznymi), warunkami technicznymi i specgfilh techniczag.
6.2. Koszty bada kontrolnych.
Jezeli wyniki dostarczonych przez Wykonagvbada zostam uznane prze Inwestora za niewiarygodne, tazemon
zazadat powtdrzenia bada
Jezeli wyniki sie potwierdz i spetinih wymagania PN to koszty tych badponosi Inwestor. W przeciwnym razie koszty
ponosi Wykonawca.
7.0. PRZEDMIAR | OBMIAR ROBOT
Przedmiar robét wykonano wg zasad podanyclodpowiednich Katalogach Nakladéw Rzeczowych
Obmiar robét polega na wyliczeniu i zestawieniwcgsvistej ilgsci wykonanych rob6t i wbudowanych materiatéw.
Obmiaru rob6t dokonuje Wykonawca. Obmiar robdt ohgg roboty ujte w kontrakcie oraz dodatkowe i
nieprzewidziane.Roboty podangews jednostkach wg przedmiaru robét.
7.1.Obmiar robét zanikagych przeprowadzagiv czasie ich wykonywania.
7.2.0bmiar rob6t ulegagych zakryciu przeprowadzaggirzed ich zakryciem.
8.0. SPOSOB ODBIORU ROBOT.
Odbior robét jest to ocena robdt wykonanych przekdiawe; przeprowadzona przez Inwestora.
8.1. Podziat odbioréw.
8.1.1. Odbiér robét zanikagych i ulegaicych zakryciu.
Jest to finalna ocena #oi i jakosci wykonanych robét, ktére w dalszym procesie edji zanikag lub ulegag zakryciu
8.1.2. Odbiér cgiciowy.
Jest to ocena ifgi i jakasci wykonanych robo6t, stanowdych zakdczony odebny element konstrukcyjny , budowlany
itp. wymieniony w kontrakcie.
8.1.3. Odbidr kacowy.
Jest to ocena ifgi i jakosci catcsci wykonanych robét, wehodeych z zakres zadania budowlanego, wraz z dokomanie
koncowego rozliczenia finansowego.
8.1.4. Odbiér ostateczny (pogwarancyjny).
Jest to ocena zachowania wymaganej jak@lementéw robét w okresie gwarancyjnym oraz peagazanych z
usuwaniem wad ujawnionych w tym okresie.
8.2. Dokumenty do odbioru robot.
8.2.1. Wykonawca przygotowuje do odbiorowsZowych i odbioru kdcowego nagpujace dokumenty :
e dokumentagj projektovy i ST,
» certyfikaty , aprobaty techn. wbudowanych elemerionstrukcyjnych i budowlanych
e dokumentagj powykonawca,
8.3. Badania i pomiary w odbiorach robot.
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8.3.1. Podstaw do oceny jakéci i zgodndci odbieranych rob6t z dokumentagprojektovs sa badania i pomiary
wykonywane zarbwno w czasie realizacji jak i poataizeniu rob6t oraz ogfiziny podczas dokonywania odbioru.
8.3.2. Podstagvdo odbioru s ogledziny oraz badania techniczne i ewentualne pondakpnywane przez laboratorium,
zaakceptowane przez Inwestora oraz dokonywane poraisg odbioru.
8.4.Zgtoszenia do odbioru Wykonawca dokonuje zapiserdziennika budowy.
8.5. Odbioru kaicowego dokonuje komisja powotana przez Inwestoskasd i ilos¢ zakaczonych rob6t komisja
stwierdza na ocenie wizualnej. Komisja sprawdzalagé& wykonania robét z dokumentagprojektovs i ST.
8.6. Jezeli komisja stwierdza,ze jakd¢é wykonanych rob6t nieznacznie odbiega od wymagameflokumentacji
projektowej i ST z uwzgkbnieniem tolerancji lecz nie ma giiszego wptywu na cechy eksploatacji obiektu, toahnke
potracen jak na wady trwate.
8.7.Jezeli komisja stwierdzize jaka¢ robot znacznie odbiega od wymaganej dokumentagjegtowej i ST, to wydcza
te roboty z odbioru.
9.0. PRZEPISY ZWIAZANE — PODANE W SPECYFIKACJACH TECHNICZNYCH
ASORTYMENTOWYCH.
1) Zarzdzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Buuiotwa z dnia 15.12.1994 r. w sprawie rodweajo
obiektéw budowlanych przy ktérych realizadgfisi wymagane ustanowienie inspektora nadzowestorskiego.
2) Rozporzdzenie Ministra Infrastruktury w sprawie spoéw deklarowania zgodéc wyrobéw budowlanych
oraz sposobu znakowania ich znakiem budowlaipn U. nr 198,poz. 2041).
3) Poradnik majstra budowlanego. Wyd. Arkadyw&/ 2003 - 2004



CZESC S7ZCZEGOLOWA

3.0. SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANI A | ODBIORU ROBOT
BUDOWLANYCH.
ROZDZIAL | ROBOTY BUDOWLANE

Grupa robot:
45200000-9 Roboty budowlane w zakresie wznoszéwimpletnych obiektéw budowlanych lub ich
czesci oraz roboty w zakresie Zynierii ladowej i wodnej

Roboty ogélnobudowlane
Klasy i kategorie robot
45315100-9 Instalacyjne roboty elektryczne

Roboty wykonczeniowe
Klasy i kategorie robot

45421000-4 Roboty w zakresie stolarki budowlanej
45421100-5 Instalowanie drzwi i okien i podotimyelementow
45421141-4 Instalowaniécianek dziatowych

45410000-4 Tynkowanie

45442100-8 Roboty malarskie

45450000-6 Roboty budowlane , wylazeniowe , pozostate

01.00. OKNA | DRZWI

1.0. WSTEP

1.1. Przedmiot specyfikacji technicznej (ST)

Przedmiotem specyfikacji techniczngjygymagania dotycge okien i drzwi wraz z ich osadzenienieianach
1.2. Zakres stosowania specyfikacji techniczne;.

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako istorx® dokumentacji technicznej. przy przygotowaniu, izsadji i
odbiorze robét wymienionych wp 1.1

1.3. Zakres robét obgtych specyfikacp techniczm

Roboty obejmuj nastpujace czynnéci:

wykonanie pomiaru otworéw drzwiowych i okiennyclhdpowiednim ich oznakowaniem

- wykonanie okien i drzwi u producenta

- przewiezienie elementéw na plac budowy

- zamontowania okien i drzwi w istnigjych otworach

- uszczelnienie styku ramy #eiam

2.0. MATERIALY

Okna PVC oddymiage jednokwaterowe, otwierane na zetmn o parametrach techniczno zytkowych:

- wsp. infiltracji powietrza a -= 0;8..0 n¥/(h m daP#) dla pomierzé z went. grawitacyjm

- ugiccie elem. od obc. wiatrem f<1/300 odlegibmiedzy punktami zamocowia

- izolacyjnai¢ cieplna Uk 2,0W/ntK

- izolacyjna¢ akustyczna Rw = 30 dB

- trwalos¢ uzytkowa: 10 000 cykli otwarcia — zamkuia skrzydta

Drzwi aluminiowe dwuskrzydiowe i jednoskrzydtowenretrzne ewakuacyjne ciepte przeszklone z gsAykrpiecza
obustronnie z samozamykaczem

Drzwi aluminiowe wewatrzne jednoskrzydtowe petne i przeszklone adybzpiecza obustronnie ppoEI30
3.0. SPRET | MASZYNY

Sprzt specjalistyczny do monta okien i drzwi.
4.0. TRANSPORT

Samochodowy,gczny

5.0. WYKONANIE ROBOT

Okna i drzwi dostarczaeha budow w stanie ostatecznie wykozonym. Do zabudowania okna skrzydiaziejmuje.
Na czas wykonywania uszczelfiieraz podczas prowadzenia rob6t malarsko — tynkadrsina powinny b ostonkte
folia ochronn lub taima malarsk.
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Do zamontowaniadgieznicy w Giciezu stosowa rozpierane kotwy lub wkty zabezpieczone antykorozyjnie. Minimalna
dlugoi¢ zagkbienia hcznika wynosi 120 mm - dlécian z cegty.Po zamontowanigc@eznicy okna montuje giparapet
zewrgtrzny.

6.0. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

etapl — na zgodrié elementéw z aprobatechniczia

etapll — roboty ulegafe zakryciu , podparcie progéw, zamontowar@einic, uszczelnienie luzéw

etap Ill — cechy geometrycznéoieznicy - niezmienne, brak trwatych zabrudzam, szyb i oké,zamykanie skrzydet bez
zack¢, brak samoczynnego zamykanialsib otwierania ( pod ezarem wtasnym), zamkete skrzydta winny dolegado
oscieznicy rbwnomiernie.

7.0. PRZEDMIAR | OBMIAR ROBOT

Wg. wymaga wspélnych

8.0. SPOSOB ODBIORU ROBOT

Roboty obgte ST odbiera Inspektor Nadzoru Inwestorskieggpaistawie wpiséw do dziennika budowy

9.0. ROZLICZENIE ROBOT TYMCZASOWYCH | PRAC TOWARZYS ZACYCH

Nie wystpuja roboty tymczasowe i prace towarzyse

10.0. PRZEPISY ZWIAZANE

Odpowiednie aprobaty techniczne

02.00 ROBOTY TYNKOWE (wewngtrzne)
1.0. WSTEP.
1.1. Przedmiot specyfikacji technicznej ( ST)
Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczi8jT) & wymagania dotyege wykonania i odbioru zwiane z
uzupetnieniem tynkéwscianek dziatowych.
1.2. Zakres stosowania specyfikacji technicznej.
Specyfikacja techniczna jest stosowana jalairist czs¢ dokumentacji technicznej przy przygotowanaalizacji i
odbiorzerobét wymienionych w p. 1.1
1.3. Zakres robét obgtych specyfikacp techniczm.
Roboty obejmuyj nastpujace czynnéci :
- oczyszczenie podia z kurzu szczotkami, usgoie plam z rdzy i substancji tlustych ( przemycie
10% roztworem szarego mydia)
- nadmiernie such powierzchng¢ muru zwiky¢é woda bezpdrednio przed naniesieniem zaprawy
- utozenie nowego tynku, stosowazapraw cementowo-wapienno konsystencji 911 (obrzutka z
zaprawy cementowej 1:1 grub+48Bmm)
2.0. MATERIALY.
Materiaty wg PN-90/B-14501
3.0. SPRZET | MASZYNY
Rusztowania i pomosty robocze, stoliki tynkas wzorniki , taty , mieszatka do zapraw.
4.0. TRANSPORT.
Reczny.
5.0.  WYKONANIE ROBOT.
Proces technologiczny obejmuje w zasadzieepagte grupy Czynnosci :
- wyznaczenie lica powierzchni tynku seianach
- wykonanie obrzutkiscian
6.0. KONTROLA JAKO SCI ROBOT.
Obrzutka z zaprawy cementowej 1:1 grub4 gm.
7.0. PRZEDMIAR | OBMIAR ROBOT
Wg. wymaga wspolnych
8.0. SPOSOB ODBIORU ROBOT
Roboty obgte ST odbiera Inspektor Nadzoru Inwestorskiego podstawie dokumentacji oraz wpiséw do
dziennika budowy
9.0. ROZLICZENIE ROBOT TYMCZASOWYCH | PRAC TOWA RZYSZACYCH.
Nie wystpuja.
10. PRZEPISY ZWIAZANE.
PN-70/B-10100 Roboty tynkowe. Tynki zwykle. Wggania i badania przy odbiorze.
PN-65/B-14503 Roboty tynkowe. Zaprawy budowlar@mentowo-wapienne.



PN-79/B-06711 Roboty tynkowe. Piasek do tynkawyktych.

03.00 ROBOTY MALARSKIE (wewngtrzne)
1.0.WSTEP.
1.1.Przedmiot specyfikacji technicznej ( ST)
Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczi(8jT) s wymagania dotyexe wykonania i odbioru robét
malarskich wewgtrznych farbami emulsyjnymi
1.2. Zakres stosowania specyfikacji technicznej.
Specyfikacja techniczna jest stosowana jaladriat czs¢ dokumentacji technicznej przy przygotowarniealizaciji
i odbiorzerobét wymienionych w p. 1.1
1.3. Zakres robét obgtych specyfikacp techniczm.
Roboty obejmuj nasgpujace czynnéci :
a) wykonania zagruntowania i pierwszego malowani
b) wykonanie drugiego i trzeciego malowania .

2.0. MATERIALY.
Farba emulsyjna wewtrzna - kolory pastelowe (wedtug zapisuopisie technicznym)
3.0. SPRZET | MASZYNY
Gladzik do tynku, szczotki druciane , skrobaczkaciernice stalowe ¢grle , odkurzacz , tawkowiec , agregat do
natryskiwania farby: eczny i mechaniczny , aparaty elektromagnetycairabiny.
4.0. TRANSPORT.
Reczny i mechaniczny
5.0.  WYKONANIE ROBOT.
Malowanie wykonuje si trzykrotnie naktadap krzywo cienkie warstwy za pompgedzla, watka malarskiego
lub pistoletu natryskowego.
6.0. KONTROLA JAKO S$CI ROBOT.
Powierzchnie powtok powinny Bybez uszkodze, smug , prz&witow , plam isladow mdzla. Nie dopuszcza ¢si
pekania , tuszczenia gipowtoki , odstawania od podi® oraz widocznychatzen i poprawek. Dopuszczagsi
chropowatéci powitoki odpowiadajca rodzajowi faktury pokrywanego podin Powtoki powinny b¥ odporne na
tarcie tkanin i daw& matowy wyghd pomalowanej powierzchni.
7.0. PRZEDMIAR | OBMIAR ROBOT
Wg. wymaga wspdlnych
8.0. SPOSOB ODBIORU ROBOT
Roboty obgte ST odbiera Inspektor Nadzoru Inwestorskiego podstawie wpiséw do dziennika budowy.

- sprawdzenie materialdbw na podstawiea@abnych deklaracji zgodici

- sprawdzenie wygHu zewntrznego jak wp. 6

- sprawdzenie zgod&o barwy powiloki z wzorcem

- sprawdzenie potysku

- sprawdzenie przyczepfm powlok
9.0. ROZLICZENIE ROBOT TYMCZASOWYCH | PRAC TOWA RZYSZACYCH
Nie wystpuja.
10. PRZEPISY ZWIAZANE.
PN-69/B-10280 Roboty malarskie budowlane farbawodnymi i wodorozcigczalnymi farbami emulsyjnymi

04.00 SCIANKI DZIALOWE

1.0. WSTEP.

1.1. Przedmiot specyfikacji technicznej ( ST)

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczii8jT) & wymagania dotyere wykonania i odbioru wykonania
scianek dziatowych

1.2. Zakres stosowania specyfikacji technicznej.

Specyfikacja techniczna jest stosowana jalatriat czs¢ dokumentacji technicznej przy realizacji dboorze
robot wymienionych w p. 1.1

1.3. Zakres robét obgtych specyfikacp techniczm.

Roboty obejmuj nastpujace elementy:

- $cianki dzialowe z cegly petnej gr. 12cm

2.0. MATERIALY.

cegta petna kl. 150, zapr. cem. M8,

3.0. SPRZET | MASZYNY.

Pion murarski, tata murarska , poziomica uniaks , przecinak murarski , skrzynia do zaprakiglnia murarska ,
czerpak blaszany.

4.0. TRANSPORT.

Samochody skrzyniowe , palety drewniane z zsavia.

5.0. WYKONANIE ROBOT



Scianki dziatowe wykonywawarstwami z zastosowaniem prawidtowegazania i grubéci spoin maliwie
réwnomiernie na catej dtuga. Cegly winne by czyste i wolne od kurzu i zanieczysZczerzed utéeniem
nalery je zamocz§ w wodzie. Roboty prowadziw temperaturze pousgj CC. Grubd¢ spoin 12 mm pozioma,
10 mm pionowa z murowaniem na tzw. pusteinspo

6.0. KONTROLA , BADANIE WYROBOW | ROBOT.

Sprawdzenie cegly: wymagana klasa , wymiarysztédt , liczba szczerb icknie¢ , odporné¢ na uderzenia ,
sprawdzenie przelomu ze zwréceniem uwagi aaartaG¢ margla, naakliwosé.

Zaprawa winna hy przygotowana mechanicznie , stoséwaasek rzeczny lub kopalniany.

Skiad obgtosciowy zaprawy dobieta daswiadczalnie , konsystencja wg #ta pomiarowego 6 8. Cement
portlandzki kl. 25. Dopuszczalne odchytki wyndia dla muréw naley przyja¢ z tablicy 10-37. ,Warunkéw
technicznych wykonania i odbioru rob6t budawdanontaowych”.

7.0. PRZEDMIAR | OBMIAR ROBOT.

Wg wymaga wspélnych.

8.0. SPOSOB OBMIARU ROBOT

Roboty obgte ST odbiera inspektor na podstawie dokuawgnfrojektowej i przepisow zawdanych.

9.0. ROZLICZENIE ROBOT TYMCZASOWYCH | PRAC TOWA RZYSZACYCH

Nie wystpuja.

05.00. INSTALACJE ELEKTRYCZNE

1. Wstep.

1.1. Przedmiot specyfikacji technicznej

Przedmiotem specyfikacji techniczngjwymagania dotycce wykonania i odbioru rob6t zgg@anych z wykonaniem
instalacji elektrycznych oddymiania §wietlenia awaryjnego

1.2. Zakres stosowania SST

Szczego6towa specyfikacja ( SST ) jest dokumenteraptacowania dokumentaciji przetargowej i kontrelejoprzy
zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt 1.1

1.3.Zakres robét objetych specyfikacp techniczm

Roboty obejm nastpujace czynnéci :

w zakresie uzupetnienia istniepj tablicy bezpiecznikowe;j

- wykonanie otworow
- monta& obudowy modutowej RNN 1*12 i RNN 2*12 wypasmych w ospret i aparatug
- wykonanie paiczen

w zakresie wykonania instalacjiwietlenia

- demonta opraw , osprgu i przewodow

- przygotowania podiea dla mocowania opravwéwietleniowych

- montau opraw éwietleniowych

- wykonania otworéw pod ospgizinstalacyjny

- montau sprztu instalacyjnego tj puszek , rozgatikéw , wylcznikow ,.
- wykucie i tynkowanie bruzd

- utozenia przewodéw kabelkowych w tynku

- badania stanu izolacji utonych przewodéw

w zakresie wykonania instalacji okien oddyra@ich

- przygotowanie podiea pod zabudowaparatow

- zabudowa centrali oddymigjej MCR 9795 5A, przyciskéw ROP, vagiznika LT, sitownika MCRW 101, czujek
ppaz, centrali pogodowej z wyposaniem

- wykucia bruzd, montai rur peschla i zatynkowania bruzd

- ulozenia przewoddow i wagniecia do rur kabli instalacji wyréwnawczej

- wykonania pacze instalacji wyrownawczej gzézami krzy.owymi i mostkami bocznikagcymi



10

pomiaréw instalacji wyréwnawczej

2. Materiaty

- sitowniki MCRW 101, przyciski oddymiania, centragstemu oddymiania MCR 9795, czujki dymu OCD-24V,
gniazda czujek dymu OCD-24V, obudowy modutowa RNMN21i RNN 2*12 z wyposzeniem, przejczniki
przewietrzania LT 33/A, centrale pogodowe

- rury dla uktadania instalacji

- przewody o izolacji polwinitowej , 750 V

- oprawy gwietleniowe

- osprzt instalacyjny dla instalacjissvietlenia

- osprzt instalacyjny dla instalacji okien oddymiajch

3. Sprzet

Wiertarka , szlifierka , wkitaki , spawarka, mierniki uniwersalne dla instadlatgktrycznych,
4. Transport

Ciagnik kotowy 55 — 63 kW

Samochod dostawczy 0,9 T

5. Wykonanie robot

- demonta instalacji elektrycznej

- wytyczy¢ miejsca sytuowania aparatow

- zamontowa obudowe modutowy 1*12 i 2*12 , aparaty instalacji okien oddymaieych

- wytyczye trasy, rur , przewodow uktadanych pt

- wyku¢ bruzdy, utayé¢ przewody w tynku i weigna¢ do rur ,

- wyznaczy miejsca mocowania opraviwietleniowych

- wyznaczy miejsca mocowania ospitr instalacyjnego

- dokon& montau elementéw instalacji

- dokona& polczen w instalacjach wg dokumentacji w stanie bezegipivym

- dokon& pomiar6w w stanie naggiowym

- pomiary zawrzé w protokotach dla poszczegélnych instalacji

- wyniki pomiaréw w postaci protokotow przek@zawestorowi

Wszystkie roboty wykonazgodnie z ,Warunkami technicznymi wykonania i aztoi robdt budowlano - montawych,
cz. Viinstalacje elektryczne”, oraz obawiljacymi normami i przepisami. Po wykonaniu rob6t agleykona
pomiary rezystancji izolacji i uziemienia oraz spdai¢ skuteczné ochrony p . porzeniowej.
6. Kontrola jakos$ci robot

Skontrolow& wykonane roboty poprzez sprawdzenie zgédnp dokumentagjtechniczi

7. Przedmiar i obmiar robot

Jednostkami przedmiaru robat:s

- dla montau aparatury , ospeiu - szt.

- dla montau przewodow - mb

sprawdzanie instalacji — pomiar

o

Sposob odbioru robot

©

. Roboty instalacji elektrycznej odbiera Inspektarpodstawie dokumentacji wraz z zapisami i dodaykai
ustaleniami zawartymi w Dzienniku budowy.

9. Przepisy zwjzane.

PN-84/E-02033 —dwietlenie wrgtrz $wiattem elektrycznym,
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PN-IEC 60364-4 - instalacje elektryczne w obiekthabdowlanych — ochrona dla zapewnienia bezpiestaa,
PN-IEC 60364-5 - instalacje elektryczne w obiekthadowlanych — dobér i montavyposaenia elektrycznego,
PN-IEC 60364-6 — instalacje elektryczne w obiektaatiowlanych — sprawdzenie zgodoiaz przepisami.

Warunkami technicznymi wykonania i odbioru robétlbwlano - montzowych, cz. V i instalacje elektryczne



